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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Wprowadzenie do automatyki

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr
Inzynieria Lotnicza 2/4

Studia w zakresie (specjalnos¢) Profil studiéw
Systemy pokfadowe i napedy lotnicze ogodlnoakademicki
Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosé
stacjonarne obligatoryjny
Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
30 30

Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktow ECTS
4

Wyktadowcy
Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

dr inz. Andrzej Kwapisz
Wydziat Inzynierii Srodowiska i Energetyki
email:andrzej.kwapisz@put.poznan.pl

tel. 616652282

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiadaé wiedze z zakresu matematyki i wybranych
dziatéw fizyki (mechanika, termodynamika, elektrodynamika). Powinien posiadac réwniez wiedze z
zakresu przetwarzania sygnatdw w dziedzinie czasu i czestotliwosci, podstaw programowania oraz
modelowania.

Potrafi za pomocg aparatu matematycznego opisaé wybrane zjawiska fizyczne.
Potrafi wykazac sie inicjatywg w pozyskiwaniu nowej wiedzy.
Cel przedmiotu

Zdobycie wiedzy dotyczacej podstawowych elementdw automatyki i oraz uktaddw sterowania i regulacji
automatycznej, poznanie podstaw dziatania uktadéw regulacji. Zapoznanie sie z metodami syntezy i
analizy dziatania ciggtych uktadéw automatyki przy uzyciu metod analitycznych oraz modelowania
cyfrowego, ze szczegdlnym uwzglednieniem uktadéw stosowanych w statkach powietrznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
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Ma wiedze z zakresu wybranych dziatéw fizyki obejmujacych termodynamike, elektrycznosé i magnetyzm,
optyke i mechanike.

Ma wiedze dotyczacg zastosowania mikroprocesorow oraz metod pomiaru wielkosci elektrycznych i
nieelektrycznych w obszarze inzynierii lotniczej.

Ma wiedze o przeznaczeniu i funkcjonowaniu uktadéw sterowania oraz regulacji automatycznej. Zna
metody analizy i optymalizacji dziatania uktadéw regulacji automatycznej.

Umiejetnosci

Ma umiejetnos¢ postugiwania dostepnymi zasobami wiedzy w postaci elektronicznej oraz samodzielnego
podnoszeni kwalifikacji zawodowych.

Potrafi zbudowadé uktad regulacji i opisaé jego dziatanie.

Potrafi odczytad informacje zwarte katalogach, instrukcjach i dokumentacji urzadzen réwniez w jezyku
angielskim oraz sporzadzi¢ dokumentacje dla realizowanych zadan

Kompetencje spoteczne
Rozumie koniecznos¢ postepowania zgodnego z zasadami etyki zawodowej, potrafi pracowaé w
zréznicowanej grupie oraz organizowacé prace zespotowa.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposdb:

Wyktad

Zaliczenie wykfadu w formie egzaminu pisemnego obejmuje pytania testowe lub zadania problemowe
powigzane z tematyka zaje¢ prowadzonych w ramach przedmiotu oceniane w skali punktowej od 0 do
100%, dodatkowo premiowana jest aktywnosé na zajeciach.

Laboratorium

Weryfikacja indywidualnego przygotowania do zaje¢ obejmujgca materiat z pojedynczego

¢wiczenia lub bloku ¢éwiczen, ocena wykonanych samodzielnie przez studenta indywidualnych
sprawozdan z ¢wiczen, kolokwium na koniec semestru obejmuje pytania testowe lub zadania
problemowe, wszystkie oceny w skali punktowej od 0 do 100%, ocena koricowa na podstawie Sredniej
wazonej z wszystkich uzyskanych ocen sktadowych.

Tresci programowe

Wyktad

Podstawowe pojecia zwigzane z teorig sterowania, rodzaje obiektéw i uktaddw sterowania. Opis
matematyczny liniowych uktaddw regulacji, transmitancja operatorowa i widmowa, przestrzen
zmiennych standw. Podstawowe elementy automatyki — wtasciwosci w dziedzinie czasu i czestotliwosci.
Schematy blokowe i metody przeksztatcania schematéw blokowych. Wtasciwosci i selekcja regulatorow i
uktadow regulacji, dobdr nastaw regulatordw. Stabilnos¢ liniowych uktadéw ciggtych, badania warunkéw
stabilnosci. Elementy nieliniowe w uktadach regulacji. Ocena jako$ci regulacji.

Laboratorium

Wyznaczanie odpowiedzi skokowych i impulsowych podstawowych elementéw automatyki,
charakterystyk czestotliwosciowych. Przeksztatcanie i upraszczanie schematow blokowych. Modelowanie
uktaddow sterowania i regulacji, dobér nastaw regulatoréw, regulacja dwupotozeniowa i kaskadowa,
wyznaczania wskaznikow jakosciowych regulacji. Badanie wptywu zaktécen na dziatanie obiektow i
uktadow regulacji. Kompensacja zjawiska windup. Analiza zjawisk zachodzgcych w prostych uktadach
sterowania i regulacji z wykorzystaniem specjalistycznego oprogramowania.
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Metody dydaktyczne

Wyktad

Multimedialna i interaktywna prezentacja przedstawiajgca istotne zagadnienia zwigzane z przedmiotem,
dyskusja dydaktyczna w oparciu o literature przedmiotu, wyktad informacyjny, wyktad problemowy,
analiza przypadku, praca na materiatach zrédtowych.

Laboratorium
Realizacja zadan problemowych, wykorzystanie komputerowych narzedzi do wspomagania procesu
dydaktycznego, zachecanie do samodzielnego poszukiwania optymalnych rozwigzan.

Literatura
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godziny ECTS
taczny naktad pracy 100 4,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 65 2,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 35 1,5
zajec laboratoryjnych, opracowanie sprawozdan, przygotowanie
do kolokwiow)




